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WPROWADZENIE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru instalacji, sieci i wyposazenia technologicznego, ktéra zostanie wykonana

w ramach zadania pt. ,,Remonty na sieci wodociggowo — kanalizacyjnej dla Zaktadu Wodociggdw i
Kanalizacji w Ozarowie Mazowieckim”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg wyposazenia technologicznego,
obiektéw realizowanych w ramach niniejszej inwestycji.

Przedmiot zamdwienia objety niniejszg Specyfikacjg odpowiada nastepujgcym robotom
budowlanym opisanym kodem Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) wg. Rozporzadzenia
Komisji Wspdlnoty Europejskiej Nr 213/2008 z dnia 28.11.2007 r:

45200000-9 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH
OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB ICH CZEéCI ORAZ ROBOTY

W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ | WODNE]J

45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

45232460-4 Roboty sanitarne

45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i ST-00: Wymagania ogdlne. Okreslenia podane w niniejszej ST sg
zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i PN-EN), Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWIiOR) oraz postanowieniami Umowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt zgodnie z wiedzg inzynierskg przy
wykonywaniu robét sanitarnych oraz ST. Podczas wykonywania prac nalezy zadbaé o bezpieczeristwo



pracownikéw wykonujacych prace oraz o odpowiednie oznakowanie miejsca praz zwazywszy ze prace
wykonywane beda w ciggach pieszo jezdnych co dodatkowo utrudnia warunki wykonywania prac.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WtASCIWOSCI MATERIALtOW BUDOWLANYCH

Do wykonania robdt nalezy stosowad wyroby i materiaty spetniajace nizej okreslone
wymagania zgodne z zapisami OPZ.

2.1. instalacje wspotpracujace

Dziatanie przepompowni opiera sie na wspotpracy instalacji elektrycznej i automatyki jako
wspotpracujgcych ze sobg niezaleznych instalacji ktére nalezy odpowiedni skonfigurowac i rozmiescié
w obiekcie zeby mogty bezkolizyjnie dziata¢. Do wykonania wymiany armatury nalezy stosowac sie do
instrukcji montazowych i wtasciwos$ci wbudowywanych materiatéw zgodnie z OPZ. Montaz nalezy
przeprowadzi¢ pod nadzorem osoby posiadajgcej stosowne uprawnienia SEP.

3. SPRZET | MASZYNY BUDOWLANE

Do wykonania robdt bedgcych przedmiotem niniejszej ST stosowac sprawny technicznie

sprzet. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé i srodowisko wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
realizacji robot powinien by¢ dostosowany do specyfiki wykonywanej pacy i technologii robét.
Wykonawca w razie potrzeby dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. SRODKI TRANSPORTU

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie

srodki transportu. W czasie transportu wyposazenie powinno byc¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Urzadzenia dostarczane jako gotowe wyroby powinny by¢
transportowane na plac budowy w oryginalnych opakowaniach producenta. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ robét i wtasciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny by¢ dostosowane do

technologii robét. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania
przepiséw ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) pod wzgledem formalnym

oraz rzeczowym.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne warunki wykonania robét sg zawarte w punkcie 5. ST-00: Wymagania ogdlne.
5.1. Ogdlne warunki montazu wyposazenia technologicznego obiektéw

5.1.1. Szkolenie w zakresie obstugi urzadzen



W ramach robdt nalezy przeprowadzi¢ szkolenia zatogi w obstudze urzgdzen. Program szkolenia
powinien uwzgledniaé przekazanie szkolonym pracownikom wszystkich niezbednych informacji w
zakresie obstugi, eksploatacji i konserwacji urzadzen technologicznych oraz systemu automatyki.

5.1.2. Tabliczki informacyjne

Urzadzenia wbudowane bedg posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty opis niezbedny do
identyfikacji. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach znamionowych,

instrukcje, ostrzezenia itp. niezbedne do identyfikacji urzadzen i ich bezpiecznej obstugi beda
wykonane w jezyku polskim.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych

5.1.3. Rury, armatura, ksztattki, ztgczki, kotnierze

Wszystkie rury, ksztattki, ztgczki i kotnierze bedg odpowiada¢ normom ISO lub innym
podobnym o miedzynarodowym standardzie.

5.1.4. Urzadzenia

Dla urzadzen, nalezy przyjmowac zasade, ze wymagania ogdlne dla takiego przypadku

wynikajg z cech konkretnego urzgdzenia jakie zostato zastosowane w Dokumentacji dopuszczajacej
urzadzenie do sprzedazy.

Mozliwe jest zastosowanie urzadzen rownorzednych lub lepszych technicznie, o takich
samych lub analogicznych parametrach wydajnosciowych.

5.2. Ogdlne warunki montazu i wykonania robét

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze obejmuja:

e roboty zwigzane z wyznaczeniem miejsca pracy,

e odciecie zasilania urzadzen elektrycznych,

e wyznaczenie miejsca usytuowania pojazdow i urzadzen ktére beda wykorzystywane podczas
wykonywania prac,

e wykonanie tymczasowej przepompowni sciekdw na czas remontu,

e zabezpieczenie dziatania przepompowni na czas remontu w zakresie wykonawcy,

e demontaz elementéw uzbrojenia przepompowni,

e czyszczenie zbiornika

5.2.2. Wykonanie powtok
Roboty nalezy wykonac zgodnie z ST-01: Roboty rozbidérkowe, przygotowawcze,
czyszczenie powtok i prace zabezpieczajgce zbiornik .

prace wewnatrz zbiornika beda wykonywane recznie i mechanicznie. Na czas prac w zbiorniku nalezy
zadbad o wentylacje na czas prac prowadzonych recznie oraz o odpowiednie srodki bezpieczenstwa.



5.2.3. Montaz urzadzen

Na teren budowy zostang dostarczone elementy przepompowni ktére wykonano jako prefabrykaty do
zamontowania w zbiorniku w ktérym uprzednio dokonano naprawy.

Do montazu urzadzen zostaty przygotowane mocowania do ktérych bedg montowane elementy
przepompowni: zestaw rurociggéw pompowych, prowadnice pomp, pomost, drabina, faricuchy i
elementy sterowania przepompowni.

Rurociagi wykona¢ zgodnie z normami:
PN-B-01707:1992 Instalacje kanalizacyjne -- Wymagania w projektowaniu

PN-EN I1SO 527-1:2020 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie wtasciwosci mechanicznych przy statycznym
rozcigganiu.

- PN-EN ISO 527-4:2023 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wiasciwosci mechanicznych przy statycznym
rozcigganiu. Warunki badan kompozytéw tworzywowych izotropowych i ortotropowych
wzmocnionych wtéknami

- PN-EN ISO 178:2019 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wtasciwosci przy zginaniu

- PN-EN ISO 175:2010 Tworzywa sztuczne. Metody badan stosowane do okreslenia skutkow
zanurzenia w ciektych chemikaliach

- PN-EN ISO 75-2:2013 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie temperatury ugiecia pod obcigzeniem.
Tworzywa sztuczne i ebonit.

- PN-EN 1610:2015 Budowa i badania przewododw kanalizacyjnych

- PN-EN ISO 11296-4:2018 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do renowacji
podziemnych bezcisnieniowych sieci kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Wyktadanie rekawami
utwardzanymi na miejscu.

- PN-EN 2331:1997 Lotnictwo i kosmonautyka. Preipregnaty wtdkna szklanego. Metoda oznaczania
zywicy i widkien oraz masy wiékna na jednostke powierzchni.

- ITB-KOT-2020/1522 Wyktadziny renowacyjne do bezwykopowej renowacji i uszczelniania
przewodow sieci kanalizacyjnych i wodociggowych

Wszelkie roboty nalezy wykonywac po uprzednim przygotowaniu oczyszczeniu podtoza. Rury i
armatura muszg by¢ uktadane swobodnie . Przewody nalezy uktadac zgodnie z wymogami normy.
Technologia uktadania przewodéw ttocznych rurociggu powinna zapewnic ciggtos$¢ przeptywu sciekow
w instalacji. Przed instalacjg armatury nalezy sprawdzi¢, czy nie majg one widocznych uszkodzen
powstatych w czasie transportu i sktadowania. Ponadto nalezy sprawdzi¢ zwracajgc szczegdlng uwage
na bose korice rur czy nie majg ostrych krawedzi. Spawane elementy powinny by¢ gtadkie bez
wzerdw i oczyszczone mechanicznie i chemicznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosSci robét podano w ST-00: Wymagania ogdlne.



Kontroli jakosci wykonanych robét nalezy dokonaé poprzez wykonanie ogledzin wykonanych potaczen
zwtaszcza w miejscach potaczen kielichowych wyparcia miejsc narazonych wypchniecie przez cisnienie
wewnatrz rurociggu oraz zgodnoscig z warunkami technicznymi wykonywania robét sanitarnych.

Nalezy przeprowadzié nastepujgce badania dla urzadzen i instalacji montowanych
w obiektach:

e prawidtowego ustawienia oraz mocowania wbudowanych urzgdzen,
e prawidtowego wykonania podfgczen do istniejgcej instalacji,
e utozenia instalacji technologicznych:

- rzednych utozenia (przykrycia) rur i armatury ;

- odchylenia osi przewodu jezeli jest konieczna;

- odchylenia spadku;

- zmiany kierunkéw przewodow;

- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem;

- zabezpieczenia przed korozjg czesci metalowych;

- kontrola potaczen przewodéw;

- badania szczelnosci przewoddw i armatury.

6.1. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

W przypadku wystgpienia robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu odbiér zostanie

Wykonana dokumentacja fotograficzna wykonanych prac, wykonane szkice wbudowanych urzadzen i
pomiary w terenie.

6.2. Odbiory czesciowe
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
6.3. Odbidr techniczny koncowy
Zasady odbioréw technicznych koricowych opisane sg w punkcie 7.3 ST-00
7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce Obmiaru Robdt:
e wykonanie protokotu
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00. Na podstawie kompletnej dokumentacji
powykonawczej i protokotu odbioru

9. DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1. Normy



PN-EN ISO 527-1:2020 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie witasciwosci mechanicznych przy statycznym
rozcigganiu.

- PN-EN ISO 527-4:2023 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wiasciwosci mechanicznych przy statycznym
rozcigganiu. Warunki badan kompozytéw tworzywowych izotropowych i ortotropowych
wzmocnionych wtéknami

- PN-EN ISO 178:2019 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wtasciwosci przy zginaniu

- PN-EN ISO 175:2010 Tworzywa sztuczne. Metody badan stosowane do okreslenia skutkow
zanurzenia w ciektych chemikaliach

- PN-EN ISO 75-2:2013 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie temperatury ugiecia pod obcigzeniem.
Tworzywa sztuczne i ebonit.

- PN-EN 1610:2015 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych

- PN-EN ISO 11296-4:2018 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do renowacji
podziemnych bezci$nieniowych sieci kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Wyktadanie rekawami
utwardzanymi na miejscu.

- PN-EN 2331:1997 Lotnictwo i kosmonautyka. Preipregnaty wtdkna szklanego. Metoda oznaczania
zywicy i widkien oraz masy wiékna na jednostke powierzchni.

- ITB-KOT-2020/1522 Wyktadziny renowacyjne do bezwykopowej renowacji i uszczelniania
przewodow sieci kanalizacyjnych i wodociggowych

9.2. Inne

- WTWIORB — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — E: Roboty
instalacyjne sanitarne — E6: Instalacje kanalizacyjne (2013), Instytut Techniki
Budowlanej;

- WTWIORB — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — D: Roboty
instalacyjne elektryczne — D4: Linie kablowe niskiego i sredniego napiecia (2018),
Instytut Techniki Budowlanej;

- WTWIORB — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — C:
Zabezpieczenia i izolacje — C3: Zabezpieczenia przeciwkorozyjne (2004), Instytut

Techniki Budowlane;j.



